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Nombre            :…………………………………………………                    Profesor: D. Rice

Curso                :…………                                                                    Puntaje:…………………         Nota:……………......
Nº de Lista       :…………    Fecha:…………/…………./……………
OA: Armar y ensamblar circuitos electrónicos básicos, analógicos y digitales y repararlos cuando corresponda, de acuerdo a manuales de procedimiento (Nivel 1)
Contenido:    Sensores.   
I. Marcar la alternativa correcta. (    puntos)
1. El tipo de sensor que se muestra  en la ilustración  es:
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a) Analógico.

b) Inductivo.

c) Capacitivo.

d) Todas las anteriores.
2. El tipo de sensor que se muestra  en la ilustración  es:
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a) Analógico.

b) Inductivo.

c) Capacitivo.

d) Digital.
3. La cinta transportadora esta implementada con sensores de proximidad del tipo:
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a) Capacitivos
b) Inductivos

c) Fotoeléctricos
d) Nivel

4. La detección de altura de barras de labio está utilizando sensores:
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a) Inductivos

b) Fotoeléctricos de reflexión

c) Fotoeléctricos de barrera 
d) Capacitivos

5. El siguiente sensor  que  trabaja en el corte de un haz luminoso se puede aplicar para detectar:
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a) Movimiento
b) Posición 
c) Velocidad  

d) Todas las anteriores.
6. En la ilustración se muestra un sensor  ultrasónico que se puede aplicar para  detectar materiales:  
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a) Plásticos 
b) Líquidos
c) Metálicos
d) Todas las anteriores
7. La detección de resortes metálicos  en la siguiente  ilustración está empleando sensor:
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a) Inductivo
b) Reflexión ultrasónica
c) Reflexión fotoeléctrica 
d) Fotoeléctrico de barrera
8. Los sensores de la máquina  trituradora  trabajan en acoplamiento mecánico y son:
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a) Inductivos
b) Movimiento
c) Fotoeléctricos

d) N.A
9. Las ampollas de medicamento están sometidas al control de llenado con  sensor del tipo:
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a) Capacitivo

b) Nivel

c) Fotoeléctricos

d) Inductivo

10. En el proceso que muestra la ilustración el sensor se ubica estratégicamente para:

[image: image10.png]



a) Control de nivel

b) Control de velocidad

c) Detección de paso

d) Todas las anteriores.

11. La detección de objetos oscuros emplean sensores:
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a) Fotoeléctricos

b) Inductivos
c) Capacitivos

d) Ninguna de las anteriores

12.  La ilustración corresponde a un sensor que detecta:
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a) Movimiento

b) Presión

c) Temperatura

d) Caudal

13.  La ilustración corresponde a la estructura de un sensor de:
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a) Temperatura

b) Nivel

c) Presión

d) Caudal

14. Una celda de carga es:
a) Una estructura que soporta presión y la transforma en peso

b) Un transductor utilizado para convertir una fuerza en una señal eléctrica
c) Un dispositivo mecánico  que mide  fuerza  a través de la deformación  de una galga extensiométrica
d) Todas las anteriores
15. Los captadores fotoeléctricos se dividen en:
a) Barrera y reflexión 
b) Diodos emisores y receptores Infra rojos 

c) Diodos emisores de luz y resistencias dependientes de la luz

d) Todas las anteriores

16. Los sensores de contacto se caracterizan por:

a) Ser interruptores

b) Detectar la presencia de un objeto en un lugar determinado

c) Aplicarse en la robótica 

d) Todas las anteriores

17. Los captadores de circuitos oscilantes están basados en la existencia de un circuito que genera una determinada oscilación y su funcionamiento provoca:
a) Cambio de frecuencia cuando existe un objeto en su campo de detección 
b) Oscilaciones a una frecuencia prefijada cuando existe un objeto en su campo de detección
c) Se anula la oscilación cuando existe un objeto en su campo de detección
d) Se anula la oscilación cuando no existe un objeto en su campo de detección
18. Para determinar la distancia de un móvil se recomienda la aplicación de:
a) Un captador de circuitos oscilantes
b) Un sensor capacitivo
c) Un sensor ultrasónico
d) Ninguna de las anteriores
19. Los captadores de esfuerzo que emplean galgas extensiométricas trabajan sometidos a:
a) Tracción, temperatura y compresión 

b) Compresión, deformación y tracción 

c) Peso y temperatura

d) Todas las anteriores

20. Los sensores de movimiento están involucrados en:

a) Sistemas automatizados
b) Control y precisión en el entorno de trabajo
c) Entregar información sobre las evoluciones de las distintas partes que forman el robot
d) Todas las anteriores
21. Un sensor de velocidad sirve para:
a) Medición de la velocidad angular de los motores que mueven las distintas partes del robot
b) Detectar la rapidez con que se aproxima  un objeto en una trayectoria  lineal 
c) Detectar la rapidez con que se aproxima  un objeto en una trayectoria  angular
d) Todas las anteriores

22.  Un dinamo tacométrico  sirve para: 
a) Conocer la velocidad del giro de un motor 
b) Conocer la velocidad con que se desplaza un móvil
c) Detectar la velocidad con que se aproxima  un objeto en una trayectoria  lineal 
d) Ninguna de las anteriores

23. Las variaciones que detecta un sensor de aceleración son entregadas como  información:

a) Digital

b) Analógica 

c) Digital y analógica 

d) Todas las anteriores

24. El  conmutador de 2 posiciones con retorno a la posición de reposo recibe el nombre de:

a) Microswitch  NC

b) Microswitch  NO

c) Interruptor fin de carrera
d) Ninguna de las anteriores

25. Los sensores de caudal de aire operan en una  estructura puente que suministra una respuesta rápida al caudal de aire u otro gas según la:
a) Variación de temperatura

b) Variación de corriente 

c) Variación de tensión 

d) Ninguna de las anteriores

26. Los  sensores de humedad se caracterizan por:

a) Estar construidos por elementos capacitivos sensibles  en base de polímeros que interaccionan con electrodos de platino
b) Se tienen que recalibrar constantemente porque su fiabilidad es baja

c) Su rendimiento es inestable.

d) Ninguna de las anteriores

27.  Los sensores de temperatura se conocen como:
a) PTC

b) NTC

c) RTD

d) Todas las anteriores

28. Los sensores digitales de 4 hilos incluyen en código los colores:

a) Café, azul, verde y negro

b) Café ,azul, blanco y negro

c) Café ,azul, blanco y gris

d) Café ,azul, rojo y negro

29. Los sensores analógicos que proporcionan información en corriente generan valores entre:

a) 40 mA  hasta 200 mA

b) 0,4 A  hasta   2,0 A

c) 4 mA hasta 20 mA
d) 400 mA hasta  2 A

30. Un sensor de temperatura  al estar activado  envía:

a) Señal análoga 

b) Señal   L

c) Señal   H

d) Tren de pulsos
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